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Informacgao:
O presente guia rapido permite-lhe uma colocagao rapida do apare-
Iho em funcionamento.

Maiores informagdes podem ser obtidas no respectivo manual de
instrugbes completo e, para aparelhos com qualificagao SIL, no
Safety Manual.

e

Manual de instrucées NCR-86 - Protocolo Modbus e Levelmas-
ter: ID do documento 1031454
Verséo redacional do guia rapido: 2023-12-19
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1 Para sua seguranga

1 Para sua segurancga

1.1 Pessoal autorizado

Todas as agdes descritas nesta documentagéo s6 podem ser efe-
tuadas por pessoal técnico devidamente qualificado e autorizado.

Ao efetuar trabalhos no e com o dispositivo, utilize o equipamento
de protegao pessoal necessario.

1.2 Utilizagcao conforme a finalidade

O NCR-86 ¢ um sensor para a medigédo continua de nivel de enchi-
mento.

Informacgdes detalhadas sobre a area de utilizagdo podem ser lidas
no capitulo "Descrigdo do produto".

A segurancga operacional do dispositivo s¢ ficara garantida se ele for
utilizado conforme a sua finalidade e de acordo com as informagoes
contidas no documentos e em eventuais instru¢des complementa-
res.

1.3 Adverténcia sobre uso incorreto

Se o produto for utilizado de forma incorreta ou ndo de acordo com
a sua finalidade, podem surgir deste dispositivo perigos especificos
da aplicagéo, por exemplo, um transbordo do reservatério, devido
a montagem errada ou ajuste inadequado. Isso pode causar danos
materiais, pessoais ou ambientais. Isso pode prejudicar também as
propriedades de protegéo do dispositivo.

1.4 Instrugdes gerais de seguranca

O dispositivo atende aos padrdes técnicos atuais, sob observacao
dos respectivos regulamentos e diretrizes. Ele sé pode ser utilizado
se estiver em perfeito estado técnico e um funcionamento seguro
esteja garantido. A empresa proprietaria do dispositivo é responsa-
vel pelo seu funcionamento correto. No caso de uso em produtos
agressivos ou corrosivos que possam danificar o dispositivo, o
usuario tem que se assegurar, através de medidas apropriadas, do
seu funcionamento correto.

E necessario observar as instrucdes de seguranca contidas neste
manual, os padrdes nacionais de instalagao e os regulamentos
vigentes relativos a seguranga e a prevengao de acidentes.

Por motivos de seguranga e garantia, interven¢des que forem além
dos manuseios descritos no manual s6 podem ser efetuadas por
pessoal autorizado por nés. Modificagdes feitas por conta propria
sao expressamente proibidas. Por motivos de seguranca, s6 podem
ser usados acessorios indicados por nos.

Para evitar perigos, devem ser respeitadas as sinalizagbes e instru-
¢Oes de seguranca fixadas no dispositivo.

A baixa poténcia de transmiss&o do sensor de radar encontra-se
muito abaixo dos valores-limites internacionalmente admissiveis. Se
os Dispositivos forem utilizados corretamente, conforme a finalida-
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de, ndo ha perigo de danos a saude. No capitulo "Dados técnicos"
pode ser consultada a faixa de banda da freqiiéncia de medigéo.

1.5 Modo operacional - Sinal de radar

Através do modo operacional sdo definidos os ajustes especificos
do pais ou da regido. O modo operacional precisa obrigatoriamente
ser definido no inicio do comissionamento no menu de configuragao,
através da respectiva ferramenta de configuragao.

Cuidado:

O funcionamento do aparelho requer que o respectivo modo
operacional seja selecionado. Sendo assim, ndo se procedendo
desta forma se pratica uma infragéo as disposicdes das homologa-
¢Oes técnicas para transmisséo por radio do pais ou da regido em
questao.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BINYASTER 2 Descrigao do produto

2 Descricao do produto

2.1 Construcao

Placa de caracteristicas A placa de caracteristicas contém os dados mais importantes para a
identificagéo e para a utilizagédo do dispositivo:

Tipo de dispositivo

Informagdes sobre homologagdes

Informagdes sobre a configuragéo

Dados técnicos

Numero de série do dispositivo

Cadigo Q para identificagcéo do aparelho

Cdédigo numérico para o acesso Bluetooth (opcional)

Informacgdes do fabricante

Documentos e software Maiores informagdes podem ser encontradas em nosso site.

La vocé encontrara a documentagao e mais informacdes sobre o
dispositivo.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 5



3 Colocar em funcionamento - os passos mais importantes BINMASTER

Preparar

Montar e conectar o
sensor

Selecionar configuragao

Parametrizar sensor

Controlar o valor de
medigado

3 Colocar em funcionamento - os passos
mais importantes

O que? Como?

Identificar sensor Ler o cédigo QR na placa de caracte-
risticas, controlar os dados do sensor

Liquidos Produtos sélidos

Méoédulo de visualizagao e confi- App de configuragao®
guragao

)'e
Liquidos Produtos sélidos

Introduzir o tipo de produto, aplicagao, altura do reservatorio, calibragéo e
modo operacional

Visualizagoes Emitir
2.085 “
- LAl
m
Sensor

" Download através de Apple App Store, Google Play Store, Baidu Store

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER

Polarizacao

4 Montar

A

Posicao de montagem -

liquidos

4 Montar

4.1 Instrugées de montagem

Sensores de radar para medicéo de nivel emitem ondas eletromag-
néticas. A polarizagao é a diregdo do componente elétrico dessas
ondas. Ela € marcada por uma nervura na caixa, vide desenho a
sequir:

Fig. 1: Posigao da polarizagdo
1 Barra para caracterizagdo da polarizagdo

Girar a caixa altera a polarizagéo e também o efeito do dos ecos
falsos sobre o valor de medigao.

Nota:

Portanto, preste atengéo na posigaéo da polarizagdo ao montar ou ao
fazer mudancgas subsequentes. Fixe a caixa para evitar a altera-

¢ao das propriedades de medicéo (vide capitulo "Propriedades da
caixa").

Monte o aparelho numa posigao distante pelo menos 200 mm
(7.874 in) da parede do reservatério. Se o aparelho for montado no
centro de tampas céncavas ou redondas, podem surgir ecos multi-
plos, que podem ser suprimidos através de uma devida calibragao
(vide "colocagdo em funcionamento").

Nota:

Se nao for possivel manter esta distancia, deve-se realizar a supres-
sdo de sinais de interferéncia durante o comissionamento, principal-
mente se houver perigo de aderéncias na parede do reservatério.?)

Fig. 2: Montagem do sensor de radar em teto de reservatério redondo

2 Neste caso, recomenda-se repetir a supresséo de sinais de interferéncia
em um momento posterior, com as aderéncias.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 7
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Em reservatérios com fundo cénico, pode ser vantajoso montar o
dispositivo no centro do reservatério, pois assim € possivel uma
medicéo até o fundo.

I\
/'
I A S

Fig. 3: Montagem do sensor de radar em reservatérios com fundo cénico

Posicdo de montagem - Montar o aparelho numa posicéo distante da parede do reservatorio
sélidos em pelo menos 200 mm (7.874 in).

Fig. 4: Montagem do sensor de radar no teto de reservatério

Nota:

Se néo for possivel manter esta distancia, deve-se realizar a supres-
séo de sinais de interferéncia durante o comissionamento, principal-
mente se houver perigo de aderéncias na parede do reservatério.¥

o

3 Neste caso, recomenda-se repetir a supressdo de sinais de interferéncia
em um momento posterior, com as aderéncias.

8 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster
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5 Conectar a alimentagéo de tensao

Técnica de conexao

Passos para a conexao

5 Conectar a alimentagao de tensao

5.1 Conectar

A conexao da alimentagéo de tensdo e da saida de sinal é realizada
através de terminais de encaixe na caixa do dispositivo.

A ligacdo do modulo de visualizagéo e configuragéo ou do adapta-
dor de interface é feita através de pinos de contato na caixa.

Proceda da seguinte maneira:
1. Desaparafuse a tampa da caixa

2. Remova um modulo de visualizacédo e configuracdo eventual-
mente existente. Para tal, gire-o levemente para a esquerda

3. Soltar a porca de capa do prensa-cabo e remover o bujao

4. Decape o cabo de ligacdo em aprox. 10 cm (4 in) e as extremi-
dades dos fios em aprox. 1 cm (0.4 in)

5. Introduza o cabo no sensor através do prensa-cabo

Fig. 5: Passos 5 e 6 do procedimento de conexao

1 Caixa de uma cdmara
2 Caixa de duas camaras

6. Encaixar as extremidades dos fios nos terminais conforme o
esquema de ligagbes

Nota:

Condutor rigido bem como condutores flexiveis com terminais
podem ser encaixados diretamente nos terminais do aparelho. Em
condutores flexives, para abrir os terminais mover da abertura do
terminal a alavanca com auxilio de uma chave de fenda (com uma
largura de 3 mm). Ao soltar a chave de fenda os terminais séo
fechados novamente.

7. Controlar se os cabos estéo corretamente fixados nos bornes,
puxando-os levemente
8. Conectar a blindagem no terminal interno de aterramento.

Conectar o terminal externo de aterramento a compensacgao de
potencial.

9. Apertar a porca de capa do prensa-cabo, sendo que o anel de
vedacao tem que abragar completamente o cabo

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster
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10. Recolocar eventualmente o modulo de visualizagéo e configura-
cao

11. Aparafusar a tampa da caixa

Com isso, a conexao elétrica foi concluida.

5.2 Esquema de liga¢6es da caixa de duas
camaras

Compartimento do siste-
ma eletrénico

A
@ %(D

Fig. 6: Compartimento do sistema eletrénico - Caixa de duas camaras

1 Ligagédo interna com o compartimento de conex&o
2 Para médulo de visualizagdo e configuragao ou adaptador de interface

® Informagao:
1 No modelo Ex d ndo é possivel conectar uma unidade externa de
visualizacéo e configuragao.

Compartimento de cone-
xoes

Fig. 7: Compartimento de conexdes
1 Interface USB

2 Interruptor de corredica para resisténcia de terminagéo integrada (120 Q)
3 Sinal Modbus
4

Alimentacgéo de tensao

Terminal Funcgao Polaridade
1 Alimentagdo de tensédo +
2 Alimentagao de tensao -
3 Sinal Modbus DO +

10 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster
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5 Conectar a alimentagéo de tensao

Terminal Funcéao Polaridade
4 Sinal Modbus D1 -
5 Terra funcional na instalagéo con-

forme a CSA (Canadian Standards

Association)

5.3 Fase de inicializagao

Apos ter sido feito a conexdo do NCR-86 ao sistema de barramento

o aparelho executa primeiro um autoteste:

o Teste interno do sistema eletrénico

e Indicacao da mensagem de status "F 105 Detectando valor de
medi¢do" no display

e O byte de status passa para Falha

Em seguida, o valor de medig&o atual € emitido pela linha de sinais.

O valor considera ajustes ja realizados, como, por exemplo, a cali-

bracado de fabrica.

NCR-86 ¢ Protocolo Modbus e Levelmaster 11



6 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo BINMASTER

e

Bloquear/desbloquear a
configuragao (nao SIL)

6 Colocar funcionamento com o médulo de
visualizagao e configuragao

6.1 Colocar o médulo de visualizagdo e
configuracao

O modulo de visualizagéo e configuragdo pode ser empregue no

sensor e removido do mesmo novamente a qualquer momento. Ao

fazé-lo podem ser selecionadas quatro posigées deslocadas em

90°. Para tal, ndo é necessario uma interrupgéo da alimentacédo de

tensao.

Proceda da seguinte maneira:
1. Desaparafuse a tampa da caixa

2. Coloque o médulo de visualizagéo e configuragéo no sistema
eletrénico na posicao desejada e gire-o para direita até que ele
se encaixe

3. Aparafuse firmemente a tampa da caixa com visor
A desmontagem ocorre de forma analoga, no sentido inverso.

O modulo de visualizagéo e configuracédo é alimentado pelo sensor.
Uma outra alimentagéo nao é necessaria.

Fig. 8: Colocagdo do médulo de visualizagdo e configuragdo

Nota:

Caso se deseje equipar o dispositivo com um médulo de visualiza-
¢ao e configuragéo para a indicagdo continua do valor de medigéo,
& necessaria uma tampa mais alta com visor.

6.2 Ajuste de parametros

6.2.1 Bloquear/desbloquear configuragdo

Nesta opgéo do menu, os parametros do sensor séo protegidos
contra alteragdes acidentais ou ndo desejadas.

12
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6 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo

A

Bloquear/desbloquear a

configuracao (SIL)

Informacao:

A versao nao SIL do dispositivo é fornecida sem protegédo de acesso
ativada. Se necessario, a protecdo de acesso pode ser ativada e o
dispositivo pode ser bloqueada.

Configuragio Ciédigo do aparetho
Cal. funcionamento Liberado
Protego de aces=so m[l oooo
Reset ﬁ
éjustes avangades Blaquear agora?
Ecdienung
Gesperrt

Jetzt freigeben?

Quando a configuragdo se encontra bloqueada, apenas as seguin-

tes fungdes de configuragéo séo possiveis sem necessidade de

digitar o cddigo do dispositivo:

e Selecionar opgdes dos menus e visualizar dados

e Passar os dados do sensor para o modulo de visualizagéo e
configuragédo

Cuidado:
Com a configuragéo bloqueada, o bloqueio vale também para confi-
guragao via por outros sistemas.

A liberagao da configuracdo do sensor € suplementarmente possivel
em qualquer op¢éo do menu, apos a introdugcéo do cédigo de
aparelho.

Nesta opgao do menu, os parametros do sensor sdo protegidos
contra alteragdes acidentais ou ndo desejadas.

Informacgao:
O modelo SIL do dispositivo é fornecido bloqueado.

Parametrizagdo segura:

Para evitar erros na parametrizagdo com ambiente de operagéo nao
seguro, € utilizado um método de verificagdo que permite encontrar
com seguranga erros de parametrizagdo. Para isso, os parame-
tros relevantes para a seguranca sao verificados antes de serem
salvos no aparelho. Além disso, o aparelho é bloqueado no estado
operacional normal para qualquer alteragao de parametros, com o
objetivo de evitar uma configuracédo acidental ou ndo autorizada.

Eedienuna Ciédigo do aparetho
Col. funcionamenta Gesperrt
Protego de aces=so E m[l oooo
Reset ﬁ
éjustes Ejanc=os Jetat freigeben’?

Configuracio

Liberado

“erificar e bloguear

NCR-86 ¢ Protocolo Modbus e Levelmaster 13



6 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo BINMASTER

® Informagéao:

1 Para o caso do coédigo do dispositivo ter sido alterado ou esquecido,
o folheto informativo "Access Protection" disponibiliza um cédigo de
emergéncia.

Comparacao de cadeia de caracteres e nimero de série:
E necessario efetuar primeiro uma comparagéao de strings para a
verificagcdo da representacdo de caracteres.

Confirme se as duas cadeias de caracteres sdo idénticas. Os textos
de verificagdo sédo apresentados em alemao e, no caso de outros
idiomas do menu, em inglés.

Confirme em seguida que o nimero de série de seu aparelho foi
assumido corretamente. Isso serve para a verificagdo da comunica-
¢éo do aparelho.

Comparagdo de string Momera de série
Do aparelho:
1.23+4.56-789.0 28549011
E=zperado:
1.23+4.56-789.0
String idéntico? Homera de série correto?

No préximo passo, o aparelho verifica as condigdes da medigao e
decide com base nos resultados da avaliagéo se o é necessario um
teste de funcionamento. Se o teste for necessario, € mostrada a
mensagem a seguir.

Pardmetros SIL Fardmetros ndo SIL
14 141

Pardmetros OK? Pardmetros OK?

Nesse caso, efetue um teste de funcionamento.

Teste de funcionamento:
Em um teste de funcionamento, a fungéo de seguranca do aparelho
tem que ser testada no reservatorio com o produto original.

@ A sequéncia detalhada do teste de funcionamento pode ser
encontrada no capitulo "Seguranca funcional (SIL)" do manual de
instrugoes.

Verificar parametros:

Todos os parametros relevantes para a seguranga tém que ser
verificados apds uma alteragao. Apos o teste de funcionamento,
s@o mostrados todos os parametros relevantes para a seguranca.
Confirme os valores alterados, um apds o outro.

‘Yerificagdo de pardmetros “erificagdo de pardmetros
H&a foi alterado nenhum M." & walores dos pardmetros
Imetro relevante para a segurz alterados corretos?
OK? oK?

Quando a parametrizacéo tiver sido executada total e completamen-
te da forma descrita, o aparelho é bloqueado, passando assim para
o estado seguro de funcionamento.

14 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster
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Tipo de produto

Altura do reservatério

Calibragao

Bedienung

Gesperrt

Jetzt freigebent

Caso contrario, o aparelho permanece desbloqueado e no estado
inseguro.

Nota:
Com a configuragéo bloqueada, o bloqueio vale também para confi-
guragao via por outros sistemas.

6.2.2 Colocagao em funcionamento

Esta opcdo do menu permite adequar o as diferentes condigdes de
medig¢éo do produto "/iquido" ou "sélido".
A respectiva aplicacéo é selecionada na proxima op¢do do menu

"Aplicagdo".
Colocagdo em funcionamento Tipo de produto Tipo de produte
Home ponto de mediga
Unidade de distancia - 1 [quidol
Liguid quido
Tipo da ] (Liauea Ld Produto sélide

B
Altura do reservatdrio
o

Através desta opgéao, a faixa de trabalho do sensor é adequada a
altura do reservatério. Dessa forma, a seguranca de medicédo sob as
diferentes condicdes € bastante elevada.

(Colocacdo em funcionamento Altura do reservatério [Altura do resarvatbrio
Tipo de produto
Aplicags 30.00 m [130.00
Distancia A Cvalor max.) )
gsténcia B fwalor min.) 0.00 1 120 00

Nota:
Independentemente disso, deve ser efetuada também a calibracdo
de Min. (vide proxima secéo).

Um sensor de radar € um instrumento de medigao de distancia. Ele
mede a distancia entre o sensor e a superficie do produto. Para que
se possa exibir a altura de enchimento do produto propriamente
dita, é necessario atribuir a distdncia medida a altura percentual
(calibragé@o de Min./Max.).

Na calibragao, digite as respectivas distancias de medigao para o
reservatorio cheio e vazio (vide exemplo a seguir):

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 15
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7 s
/_\g\ -4-100% (2)

Liquidos:

0,5m
(19.68"),

5m
(196.9")

0% @

~_

Fig. 9: Exemplo de parametrizagao calibragdo de Min./Max. - liquidos

1 Nivel de enchimento min. = distancia de medigcdo max. (distancia B)
2 Nivel de enchimento max. = distancia de medi¢do min. (distéancia A)
3 Nivel de referéncia

Solidos:

Fig. 10: Exemplo de parametrizagédo calibragdo de Min./Méax. - sélidos

1 Nivel de enchimento min. = distancia de medicdo max. (distancia B)
2 Nivel de enchimento max. = distadncia de medig¢do min. (disténcia A)
3 Nivel de referéncia

Se esses valores nao forem conhecidos, pode-se calibrar, por exem-
plo, com as distancias 10 % e 90 %.

Ponto de partida para determinar essas distancias € sempre o nivel
de referéncia, por exemplo, a superficie de vedagéo da rosca ou do

16 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster
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6 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo

Distancia A (valor max.)

Distancia B (valor min.)

Reset

flange. Informagdes sobre o nivel de referéncia podem ser encon-
tradas no capitulo "Instrugbes de montagem" ou "Dados técnicos".
A partir desses dados, é calculada a altura de enchimento propria-
mente dita.

O nivel de enchimento atual ndo é relevante nessa calibragao.

O ajuste dos niveis minimo e maximo é sempre efetuado sem
alteragao do nivel atual do produto. Deste modo, esses ajustes ja
podem ser realizados de anteméo, sem que o aparelho tenha que
ser montado.

Proceda da seguinte maneira:
1. Selecionar com [->] a opgao Distancia A (valor max.) e confirmar

com [OK].
Colocacdo em funcionamenta Distancia A Cvalor mas.)
Aplicacio
Altura da 100.00 %
Di=tanci ] =)
Distancia B Cwalor min .3 0.00 m
T 232 m

2. Edite o valor de distancia com [OK] e coloque o cursor na posi-
¢ao desejada através de [->].

3. Ajuste o valor percentual de distancia desejado com [+] e salve-
-0 com [OK].
Distdncia A Cvalor més.)

000.00

-0 .50 120.50
e S ——

4. Passar com [ESC] e [->] para a calibragéo de Min.

Proceda da seguinte maneira:

1. Selecionar com [->] a opgao "Distancia B (valor min)" e confir-
mar com [OK].

Colocacdo em funcionamenta Distancia B Cvalor min.a
Altura do reserwvatério
Diztancia A Cvalor max 000 "
H 120,00 m
vOI'HE ponto de medigan 232 m

2. Edite o valor de distancia com [OK] e coloque o cursor na posi-
¢ao desejada através de [->].

3. Ajuste o valor de distancia desejado para 0 % (por exemplo,
distancia do sensor até o fundo do reservatério) com [+] e salve
com [OK]. O cursor salta entdo para o valor de distancia.

Distancia B (valor min.}

B120.00

m
- 050 120.50
e e —]

6.2.3 Reset

Em um reset, os ajustes de paradmetros efetuados pelo usuario séo
repostos para os valores dos ajustes de fabrica. Os valores podem
ser encontrados no capitulo "Vista geral do menu".
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BINMASTER

Modo operacional

o

Reszat (Ajustes da fabrica
Cul. funcicnamento

Protecdo de acesso Desejarealmente

resetar?

Ajustes avangados
Diagnéstico
ol

Informacgao:
O idioma e o cadigo de acesso Bluetooth ndo sao alterados, uma
simulagéo atualmente em andamento &, porém, cancelada.

Reset - ajustes de fabrica:
e Restaurar as configuragdes de parametros de fabrica e especifi-
cas do pedido

e Reposicdo de uma faixa de medigéo ajustada pelo usuario para a

faixa de medigdo recomendada (vide capitulo "Dados técnicos")

e Exclusdo de uma supresséao de sinais de interferéncia ante-
riormente criada, de uma curva de linearizagéo programada
livremente, bem como da memoaria de valores de medigéo e de
curvas de eco.?

Reset - Reiniciar:
E utilizado para dar partida no dispositivo sem, no entanto, desligar
a alimentacao de operacéo.

Nota:

Durante o reset, o dispositivo altera seu comportamento em com-
paragéo com a operagao normal de medigéo. Portanto, observe o
seguinte para sistemas a jusante:

e Asaida de corrente emite o sinal de falha ajustado
e Afuncédo Asset Management emite a mensagem "Maintenance"

6.2.4 Ajustes avancados
Esta opcédo do menu os ajustes operacionais do sensor.
Modo operacional:

Através do modo operacional,sao definidos os ajustes especificos
do pais ou regido para os sinais de radar.

Ajustes ampliados fodo operacional

Datamora

fodo operacional

Modo operacional HART

Copi J da aparelho
F‘varémetros especiais

Alimentagdo de tensdo

Modo operacional 2
hodo operacional 3
hodo operacional 4

e Modo operacional 1: UE, Albania, Andora, Azerbaijao, Australia,

4)

Belarus, Bosnia e Herzegdvina, Gra-Bretanha, Islandia, Canada,
Liechtenstein, Moldavia, Ménaco, Montenegro, Nova Zelandia,
Macedobnia do Norte, Noruega, Sdo Marino, Arabia Saudita,
Suiga, Servia, Turquia, Ucraina, USA

Modo operacional 2: Brasil, Japao, Coréia do Sul, Taiwan,
Tailandia

modo operacional 3: indiea, Malasia, América do Sul

modo operacional 4: Russia, Cazaquistdo

As memodrias de alteracdes de eventos e parametros sdo mantidas.
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BINMASTER 6 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagdo e configuragéo

Nota:

Conforme o modo operacional, as propriedades técnicas de me-
digao do dispositivo podem mudar (vide capitulo "Dados técnicos,
Grandeza de entrada").

Alimentacgao de tensao:
Através da alimentagdo de tensao, é definido se o sensor deve fun-
cionar permanentemente ou somente sob determinados requisitos.

hodo operacional Alimentacio de tens4o

W~ imentacdo de tensSo
Alim. nde permanente

hiodo operacienal
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7 Colocar em funcionamento com smartphone/tablet BINMASTER

7 Colocar em funcionamento com
smartphone/tablet

7.1 Preparagao

Requisitos do sistema Certifiqgue-se se o smartphone/tablete preenche os seguintes requi-
sitos do sistema

e Sistema operacional: iOS 8 ou mais novo
e Sistema operacional: Android 5.1 ou mais novo
e Bluetooth 4.0 LE ou mais recente

Carregue o app de configuracédo do "Apple App Store", do "Goo-
gle Play Store" e do "Baidu Store" no seu smartphone ou tablete.

Certifique-se se a fungéo Bluetooth do moédulo de visualizagéo e
configuracéo esta ativada. Para tal, o interruptor no lado inferior
precisa estar na posicédo "On".

O ajuste de fabrica é "On".

Fig. 11: Ativar Bluetooth

1 Interruptor
On = Bluetooth ativo
Off = Bluetooth desativado

7.2 Estabelecer a conexao

Conectar Inicie o app de configuracgéo e selecione a fungdo ""Colocagdo em
funcionamento™. O smartphone/tablete procura automaticamente
aparelhos compativeis com Bluetooth existentes na proximidade.

E exibida a mensagem "Estabelecendo a conexao".

Os aparelhos encontrados sao relacionados e automaticamente é
dado prosseguimento a busca de forma continua.

Selecione, na lista de aparelhos, o aparelho desejado.

Autentificar No estabelecimento da primeira conexao, a ferramenta de con-
figuracéo e o sensor tém que se autenticar mutuamente. Apos a
primeira autenticagao correta, as conexdes posteriores podem ser
estabelecidas sem nova consulta de autenticagao.

20 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER

7 Colocar em funcionamento com smartphone/tablet

Introduzir cédigo de
acesso Bluetooth

Conexao estabelecida

Alterar cédigo do apa-
relho

Introduzir parametros

Para a autentificagao, digite na proxima janela do menu o PIN de 6
digitos para o acesso via Bluetooth. O cédigo pode ser encontrado
no folheto informativo "PINs e codigos" na embalagem do dispositi-
vo.

For the very first connection, the adjustment unit and the sensor must authenticate
each other.

Bluetooth access code oK

Enter the 6 digit Bluetooth access code of your Bluetooth instrument.

Fig. 12: Introduzir cédigo de acesso Bluetooth

Nota:

Se for introduzido um cédigo errado, s6 se pode repetir a introdugédo
apos um determinado tempo. Esse tempo é prolongado a cada nova
tentativa com um PIN errado.

A mensagem "Aguardando autentificacdo" é exibida no smartphone/
tablet.

Apos o estabelecimento da conexao, aparece o menu de configura-
¢ao do sensor na respectiva ferramenta de configuragao.

Se a conexao com Bluetooth for interrompida, por exemplo, devido a
uma distancia muito grande entre os aparelhos, isso é devidamente
exibido na ferramenta de configuracéo, que desaparece novamente
quando a conexao é restabelecida.

So é possivel fazer alterar pardmetros do dispositivo se a protecao
da parametrizacao estiver desativada. A protegéo da parametriza-
¢éao é fornecida pela fabrica desativada. No entanto, ela pode ser
ativada a qualquer momento.

E recomendavel introduzir um cédigo pessoal do aparelho com 6
digitos. Para tal, ir ao menu ""Fungbes avangadas", "Protecéo de
acesso", opgao do menu "Prote¢do da parametrizagdo".

7.3 Ajuste de parametros

O menu de configuracao do sensor esta subdividido em duas areas
que, conforme a ferramenta de trabalho, estdo colocadas uma ao
lado da outra ou uma abaixo da outra.

o Area de navegacdo

e Visualizagao de opgéo do menu

A opgao do menu selecionada pode ser reconhecida através da
mudanga de cor.

Introduza o parametro desejado e confirme pelo teclado ou pelo
campo de edigdo. Com isso, os ajustes sdo ativados no sensor.

Para finalizar a conexéo, feche o app.
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8 Vista geral do menu

BINMASTER

8 Vista geral do menu

8.1

Colocagao em funcionamento

Modulo de visualizagao e configuragao

Opcéao de menu Parametros Selegao Ajuste de fabrica
Nome do ponto de Sensor

medicao

Unidade de distancia | Unidade de distancia | mm, m, in, ft m

Tipo de produto Tipo de produto Liquido Liquido®

Produto sélido

Produto solido®

Aplicacdo

Aplicacao - liquido

Tanque de armazenamento, reservatorio
agitador, reservatério de dosagem, tubo
vertical, reservatério/bacia de coleta, tan-
que de plastico (medigéo através do teto
do tanque), tanque de plastico mével (IBC),
medicao de nivel em aguas, medicéo de
fluxo em calha/vertedouro, estacao de
bombeamento/poco de bombas, bacia de
coleta de agua de chuva, demonstragao

Tanque de armaze-
namento”

Utilizag&o - Produ-
to sélido

Silo, fosso, chicana, pilha, demonstragédo

Silo®

Altura do reserva-
tério

Faixa de medicédo
recomendada, siehe
capitulo "Dados téc-
nicos"

min.)

Distancia A (valor Valor Max. A calibragcdo de Max.

max.) 100 % corresponde
a 0.000 m

Distancia B (valor Valor Min. A calibragéo de Min.

0 % corresponde a
120.000 m

Ajustes avancados

Opgao de menu Parametros Selegao Ajuste de fabrica
Unidade de tempe- °C, °F, K °C

ratura

Atenuagao Tempo de integracéo |0 ... 999 s Os

o

flange com sistema de antena encapsulado

J e

Flange com antena lentiforme
Antena de plastico tipo corneta, rosca com sistema de antena integrado,

flange com sistema de antena encapsulado

=

Flange com antena lentiforme

Antena de plastico tipo corneta, rosca com sistema de antena integrado,
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8 Vista geral do menu

tugués, italiano, holandés, russo, chinés,
japonés, turco, polonés, tcheco

Opcao de menu Parametros Selegéo Ajuste de fabrica
linearizagao Tipo de linearizagéo |Linear, tanque redondo deitado, tan- Linear
- liquido que esférico, Venturi, represa trapezoidal,
transbordo retangular, calha Palmer-
-Bowlus, V-Notch, vertedouro triangular
Tipo de linearizagéo |Linear, fundo conico, fundo piramidal, fun- |Linear
- solido do inclinado
Altura intermedia-
ria "h"
Escalagao Grandeza de esca- |Grandeza de escalagéo (sem dimenséo, Sem dimenséo
lagcao massa, volume, altura, pressao, fluxo, ou-
tras)
Unidade de escalagdo (sele¢édo da unidade |-
da grandeza de escalagdo, personalizada)
Formato de esca- #, #.1#, #.45, #HHH, # #
lagao
Escalagao Escalagao 100 % correspon-
de a
0 % corresponde a
Visualizacéo Idioma do menu Alemao, inglés, francés, espanhol, por- O idioma é ajustado

no primeiro uso.

Representagéo Um valor de medigao, valor de medigdo e |Um valor de me-
grafico de barras, dois valores de medicdo |digdo
Valores de exibi- Percentagem, percentagem linearizada, al- | Por cento
gao 1,2 tura de enchimento, distancia, escalado,
seguranga de medigao, temperatura do sis-
tema eletronico, saida de corrente, saida
de corrente 2
lluminagao Lig, desl Lig
Supressao de sinais | Supresséo de sinais |Criar novamente, expandir, cancelar tudo |-
de interferéncia de interferéncia
Data/hora Data/hora Data Data atual
Formato: 24 h, 12 h 24 h
Hora Hora atual

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster
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Opgao de menu Parametros

Selegao

Ajuste de fabrica

Modo operacional Modo operacional

Modo operacional 1: UE, Albania, Ando-
ra, Azerbaijao, Australia, Belarus, Bosnia
e Herzegoévina, Gra-Bretanha, Islandia,
Canada, Liechtenstein, Marrocos, Molda-
via, Ménaco, Montenegro, Nova Zelandia,
Macedbnia do Norte, Noruega, Sao Mari-
no, Arabia Saudita, Suiga, Servia, Turquia,
Ucraina, USA

Modo operacional 2: Brasil, Japao, Coréia
do Sul, Taiwan, Tailandia

modo operacional 3: indiea, Malasia, Amé-
rica do Sul

Modo operacional 4, Russia

Modo operacional 1

Alimentagao de ten-
séo

Alimentagao de tensdo permanente

Alimentagao de ten-

Alimentagéo de tensdo ndo permanente

sdo permanente

Copiar os ajustes do
dispositivo

Ler do sensor, salvar no sensor

Parametros espe-
ciais

Vide lista separada no fim do capitulo "Vista geral do menu" do manual de instrucdes.

Reset

Opcéao de menu Parametros

Selegao

Ajuste de fabrica

Reset Reset

Reset para os ajustes de fabrica, Reiniciar
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9 Anexo

9.1 Dados técnicos
Instrugao para aparelhos homologados

Para aparelhos homologados (por ex. com homologagéo Ex) valem os dados técnicos conforme
as respectivas instrugdes de segurancga fornecidas. A depender por ex. das condigdes do proces-
so ou da alimentagéo de tenséo, eles podem divergir dos dados aqui apresentados.

Todos os documentos de homologagéo podem ser baixados em nosso site.

Dados eletromecanicos - Modelo IP66/IP67

Prensa-cabo M20 x 1,5 oder Y2 NPT

Segao transversal do fio (terminais com mola)

— Fio rigido, fio flexivel 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
— Fio com terminal 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Alimentagao de tensao
Tensao de operacao 8...30vDC

Consumo max. de poténcia 520 mW
Protegéo contra inverséo de polaridade Integrado
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