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Information:

Die vorliegende Kurz-Betriebsanleitung ermdglicht Ihnen eine
schnelle Inbetriebnahme des Gerates.

Weitere Informationen liefert Ihnen die zugehdrige, umfassende

Betriebsanleitung sowie bei Geraten mit SIL-Qualifikation das Safety
Manual.
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1 Zu lhrer Sicherheit

1 Zu lhrer Sicherheit

1.1 Autorisiertes Personal

Samtliche in dieser Dokumentation beschriebenen Handhabungen
dirfen nur durch ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

Bei Arbeiten am und mit dem Gerat ist immer die erforderliche per-
sonliche Schutzausristung zu tragen.

1.2 BestimmungsgemaRe Verwendung
Der NCR-86 ist ein Sensor zur kontinuierlichen Fillstandmessung.

Detaillierte Angaben zum Anwendungsbereich finden Sie in Kapitel
"Produktbeschreibung".

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemaRer
Verwendung entsprechend den Angaben in diesem Dokument sowie
in den evtl. ergdnzenden Anleitungen gegeben.

1.3 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgemafer Verwen-
dung kénnen von diesem Produkt anwendungsspezifische Gefahren
ausgehen, so z. B. ein Uberlauf des Behélters durch falsche Monta-
ge oder Einstellung. Dies kann Sach-, Personen- oder Umweltscha-
den zur Folge haben. Weiterhin kdnnen dadurch die Schutzeigen-
schaften des Gerates beeintrachtigt werden.

1.4 Alligemeine Sicherheitshinweise

Das Gerat entspricht dem Stand der Technik unter Beachtung

der Ublichen Vorschriften und Richtlinien. Es darf nur in technisch
einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betrieben werden.
Das betreibende Unternehmen ist fiir den stérungsfreien Betrieb des
Gerates verantwortlich. Beim Einsatz in aggressiven oder korrosiven
Medien, bei denen eine Fehlfunktion des Gerates zu einer Gefahr-
dung fihren kann, hat sich das betreibende Unternehmen durch
geeignete MalRnahmen von der korrekten Funktion des Gerates zu
Uberzeugen.

Die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung, die landesspezifischen
Installationsstandards sowie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen und Unfallverhltungsvorschriften sind zu beachten.

Eingriffe Gber die in dieser Anleitung beschriebenen Handhabun-
gen hinaus durfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgriinden
nur durch von uns autorisiertes Personal vorgenommen werden.
Eigenmachtige Umbauten oder Veranderungen sind ausdricklich
untersagt. Aus Sicherheitsgriinden darf nur das von uns benannte
Zubehor verwendet werden.

Um Gefahrdungen zu vermeiden, sind die auf dem Gerat ange-
brachten Sicherheitskennzeichen und -hinweise zu beachten.

Die geringe Sendeleistung des Radarsensors liegt weit unter den
international zugelassenen Grenzwerten. Bei bestimmungsgema-
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1 Zu lhrer Sicherheit
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3em Gebrauch sind keinerlei gesundheitliche Beeintrachtigungen zu
erwarten. Den Bandbereich der Messfrequenz finden Sie in Kapitel
"Technische Daten".

1.5 Betriebsart - Radarsignal

Uber die Betriebsart werden lander- oder regionenspezifische
Einstellungen fir die Radarsignale festgelegt. Die Betriebsart muss
zwingend zu Beginn der Inbetriebnahme im Bedienmeni Uber das
jeweilige Bedientool eingestellt werden.

Vorsicht:

Ein Betrieb des Gerates ohne die Auswahl der zutreffenden Be-
triebsart stellt einen Verstol3 gegen die Bestimmungen der funktech-
nischen Zulassungen des jeweiligen Landes oder der Region dar.

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mMA/HART
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2 Produktbeschreibung

2.1 Aufbau

Typschild Das Typschild enthalt die wichtigsten Daten zur Identifikation und
zum Einsatz des Gerates:

Geratetyp

Informationen Uber Zulassungen
Informationen zur Konfiguration

Technische Daten

Seriennummer des Gerates

QR-Code zur Gerateidentifikation
Zahlen-Code fur Bluetooth-Zugang (optional)
Herstellerinformationen

Dokumente und Software Weitere Informationen finden Sie auf unserer Homepage.

Dort finden Sie die Dokumentation und weiterfiihrende Informationen
zum Gerat.
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Vorbereiten

Sensor montieren und
anschlieBen

Bedienung auswahlen

Sensor parametrieren

Messwert priifen

3

Schritte

In Betrieb nehmen -

die wichtigsten

Was?

Wie?

Sensor identifizieren

QR-Code auf Typschild abscannen,
Sensordaten uberpriifen

Fliissigkeiten

Schittgiter

Anzeige- und Bedienmodul Bedien-App"
)'e
Flissigkeiten Schiittgiiter

Mediumtyp, Anwendung, Behalterhéhe, Abgleich und Betriebsart eingeben

<~
Anzeigen Ausgeben
2.085 !
- LAl
m
Sensor

" Download Uber Apple App Store, Google Play Store, Baidu Store

NCR-86 + Zweileiter 4 ... 20 mA/HART
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Polarisation

4 Montieren

A

Montageposition - Fliis-

sigkeiten

4 Montieren

4.1 Montagehinweise

Radarsensoren zur Fillstandmessung senden elektromagnetische
Wellen aus. Die Polarisation ist die Richtung des elektrischen Anteils
dieser Wellen. Sie ist durch einen Steg am Gehause gekennzeich-
net, siehe nachfolgende Zeichnung:

Abb. 1: Lage der Polarisation
1 Steg zur Kennzeichnung der Polarisation

Durch Drehen des Gehauses andert sich die Polarisation und damit
auch die Auswirkung von Stdrechos auf den Messwert.

Hinweis:

Beachten Sie deshalb die Lage der Polarisation bei Montage bzw.
bei nachtraglichen Veranderungen. Fixieren Sie das Gehause, um
eine Anderung der messtechnischen Eigenschaften zu vermeiden
(siehe Kapitel "Gehéuseeigenschaften").

Montieren Sie das Geréat an einer Position, die mindestens 200 mm
(7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist. Bei einer mittigen
Montage des Gerates in Behaltern mit Klépper- oder Runddecken
kdénnen Vielfachechos entstehen, die jedoch durch einen entspre-
chenden Abgleich ausgeblendet werden kdnnen (siehe Kapitel
"Inbetriebnahme").

Hinweis:

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kdnnen, sollten Sie bei
der Inbetriebnahme eine Storsignalausblendung durchfiihren. Dies
gilt vor allem, wenn Anhaftungen an der Behalterwand zu erwarten
sind.?

Abb. 2: Montage des Radarsensors an runden Behélterdecken

2 In diesem Fall empfiehlt es sich, die Storsignalausblendung zu einem spa-
teren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.

NCR-86 * Zweileiter 4 ...
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Bei Behaltern mit konischem Boden kann es vorteilhaft sein, das
Gerat in Behaltermitte zu montieren, da die Messung dann bis zum
Boden mdglich ist.

I\
/'
I A S

Abb. 3: Montage des Radarsensors an Behéltern mit konischem Boden

Montageposition - Schiitt- Montieren Sie das Gerat an einer Position, die mindestens 200 mm
giiter (7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist.

Abb. 4: Montage des Radarsensors an der Behélterdecke

Hinweis:

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kdnnen, sollten Sie bei
der Inbetriebnahme eine Stdrsignalausblendung durchfiihren. Dies
gilt vor allem, wenn Anhaftungen an der Behalterwand zu erwarten
sind.®

o

3 In diesem Fall empfiehlt es sich, die Storsignalausblendung zu einem spa-
teren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.
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5 An die Spannungsversorgung anschlieRen

Anschlusstechnik

Anschlussschritte

5 An die Spannungsversorgung anschlieRen

5.1 Anschlieen

Der Anschluss der Spannungsversorgung und des Signalausganges
erfolgt Uber Federkraftklemmen im Gehause.

Die Verbindung zum Anzeige- und Bedienmodul bzw. zum Schnitt-
stellenadapter erfolgt Uber Kontaktstifte im Gehause.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul durch leichtes
Drehen nach links herausnehmen

3. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung I6sen und Verschluss-
stopfen herausnehmen

4. Anschlusskabel ca. 10 cm (4 in) abmanteln, Aderenden ca. 1 cm
(0.4 in) abisolieren

5. Kabel durch die Kabelverschraubung in den Sensor schieben

Abb. 5: Anschlussschritte 5 und 6

1 Einkammergehéduse
2 Zweikammergehéduse

6. Aderenden nach Anschlussplan in die Klemmen stecken

Hinweis:

Feste Leiter sowie flexible Leiter mit Aderendhiilsen kénnen direkt in
die Klemmenoffnungen gesteckt werden. Bei flexiblen Leitern zum
Offnen der Klemmen Betatigerhebel mit einem Schraubendreher

(3 mm Klingenbreite) von der Klemmenoéffnung wegschieben. Beim
Loslassen werden die Klemmen wieder geschlossen.

7. Korrekten Sitz der Leitungen in den Klemmen durch leichtes
Ziehen prifen

8. Abschirmung an die innere Erdungsklemme anschlieRen, die
auBere Erdungsklemme mit dem Potenzialausgleich verbinden

9. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung fest anziehen. Der
Dichtring muss das Kabel komplett umschlieen

10. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul wieder aufsetzen
11. Gehausedeckel verschrauben

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 9



5 An die Spannungsversorgung anschlieRen BINMASTER

Der elektrische Anschluss ist somit fertig gestellt.

5.2 Anschlussplan Einkammergehéduse

Die nachfolgende Abbildung gilt sowohl fiir die Nicht-Ex-, als auch
fur die Ex ia-Ausflihrung.

Elektronik- und An-
schlussraum

| ERER

Abb. 6: Elektronik- und Anschlussraum - Einkammergehéduse

1 Spannungsversorgung, Signalausgang

2 Fiir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
3 Fiir externe Anzeige- und Bedieneinheit

4 Erdungsklemme zum Anschluss des Kabelschirms

10 NCR-86 * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in
Betrieb nehmen

6.1 Anzeige- und Bedienmodul einsetzen

Das Anzeige- und Bedienmodul kann jederzeit in den Sensor ein-
gesetzt und wieder entfernt werden. Dabei sind vier Positionen im
90°-Versatz wahlbar. Eine Unterbrechung der Spannungsversorgung
ist hierzu nicht erforderlich.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Anzeige- und Bedienmodul in die gewlinschte Position auf die
Elektronik setzen und nach rechts bis zum Einrasten drehen

3. Gehausedeckel mit Sichtfenster fest verschrauben
Der Ausbau erfolgt sinngemafl umgekehrt.

Das Anzeige- und Bedienmodul wird vom Sensor versorgt, ein weite-
rer Anschluss ist nicht erforderlich.

Abb. 7: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Einkammergehé&use

im Elektronikraum

Abb. 8: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Zweikammergeh&duse

1 Im Elektronikraum
2 Im Anschlussraum

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 11
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°
1

Bedienung sperren/frei-

geben (nicht-SIL)

°
1

A

Bedienung sperren/frei-

geben (SIL)

°
1

Hinweis:

Falls Sie das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul zur standi-
gen Messwertanzeige nachriisten wollen, ist ein erhdhter Deckel mit
Sichtfenster erforderlich.

6.2 Parametrierung

6.2.1 Bedienung sperren/freigeben

In diesem Men(punkt schiitzen Sie die Sensorparameter vor uner-
wiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.

Information:

Das Gerat in Nicht-SIL-Ausfiihrung wird ohne aktivierten Zugriffs-
schutz ausgeliefert. Bei Bedarf kann der Zugriffsschutz aktiviert und
das Gerat gesperrt werden.

Eedicnung Gerdtecode

Eedienung sperran|

Inbetriebnahme
Zugriffs=chutz

Freigegeben mMooooo

Reset ﬂ
Erwelterte Einztellungen Jatzt sperren®

Eedienung

Gesperrt

Jetat freigeben’

Bei gesperrter Bedienung sind nur noch folgende Bedienfunktionen
ohne Eingabe des Geratecodes mdglich:

e MenUpunkte anwahlen und Daten anzeigen
e Daten aus dem Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul einle-
sen

Vorsicht:
Bei gesperrter Bedienung ist die Bedienung Uber andere Systeme
ebenfalls gesperrt.

Die Freigabe der Sensorbedienung ist zusatzlich in jedem beliebigen
MenUpunkt durch Eingabe des Geratecodes maglich.

In diesem Menupunkt schiitzen Sie die Sensorparameter vor uner-
wiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.

Information:
Das Gerat in SIL-Ausfiihrung wird im verriegelten Zustand ausgelie-
fert.

Sichere Parametrierung:

Um bei der Parametrierung mit nicht sicherer Bedienumgebung
maogliche Fehler zu vermeiden, wird ein Verifizierungsverfahren an-
gewandt, das es ermdglicht, Parametrierfehler sicher aufzudecken.
Hierzu mussen sicherheitsrelevante Parameter vor dem Speichern
ins Gerat verifiziert werden. Zusatzlich ist das Gerat zum Schutz vor
ungewollter oder unbefugter Bedienung im normalen Betriebszu-
stand fir jegliche Parameteranderung gesperrt.

12
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

o

Bedianung Gerdtecods

Eedienung freigaben|
Inbetriebnahme
Zugriffsschutz

Gesperrt

Mooooo

Reset § ﬂ
Erwelterte Ein=tellungan Jetzt fraigeben?

Eiedienung

Freigegeben

“Werifizieren und Sperren

Information:

Fir den Fall eines geanderten und vergessenen Geratecodes stellt
das mitgelieferte Informationsblatt "Access Protection" einen Notfall-
Geratecode zur Verfligung.

Zeichenfolgenvergleich und Seriennummer:
Sie mussen zuerst einen Zeichenfolgenvergleich durchfiihren. Dies
dient der Uberpriifung der Zeichendarstellung.

Bestatigen Sie, dass die beiden Zeichenfolgen identisch sind. Die
Verifizierungstexte werden in deutsch und bei allen anderen Me-
nusprachen in englisch zur Verfugung gestellt.

Danach bestatigen Sie, dass die Seriennummer lhres Gerates
korrekt ibernommen wurde. Dies dient zur Uberprifung der Gerate-
kommunikation.

Zeichenfolgenvergleich
“Wom Gerdt:
1.23+4.56-789.0

Erwartet:
1.23+4.56-789.0
Zeichenfolge identisch’?

Seriennummer

28549011

Seriennummer korrekt?

Im nachsten Schritt pruft das Gerat die Gegebenheiten der Messung
und entscheidet aufgrund seiner Auswertungsergebnisse, ob eine
Funktionspriifung erforderlich ist. Wenn eine Funktionspriifung erfor-
derlich ist, erscheint folgende Meldung.

SIL-Parameter
1M1

Micht-ZIL-Parameter
1M

Parameter OK? Parameter QK7

Fihren Sie in diesem Fall eine Funktionsprifung durch.

Funktionspriifung:
Bei einer Funktionspriifung missen Sie die Sicherheitsfunktion des
Gerates im Behalter mit dem Originalfiiligut testen.

Den detaillierten Ablauf der Funktionspriifung finden Sie in Kapitel
"Funktionale Sicherheit (SIL)" der Betriebsanleitung.

Parameter verifizieren:

Alle sicherheitsrelevanten Parameter miissen nach einer Anderung
verifiziert werden. Nach der Funktionspriifung werden alle gean-
derten sicherheitsrelevanten Parameter aufgefiihrt. Bestatigen Sie
nacheinander die geanderten Werte.

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 13



6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen BINMASTER

Mediumtyp

Behalterhohe

Abgleich

e

Parameterverifizierung Farameterverifizierung

Keine sicherheitsrelevanten Parameter korrelt?
Farameter gedndart

OK? OK?

Wenn der beschriebene Ablauf der Parametrierung vollstandig
und korrekt durchlaufen wird, ist das Gerat gesperrt und damit in
betriebsbereitem Zustand.

Bediznung

Gesperrt

Jetzt freigeben?

Ansonsten bleibt das Gerat im freigegebenen und damit unsicheren
Zustand.

Hinweis:
Bei gesperrter Bedienung ist die Bedienung Uber andere Systeme
ebenfalls gesperrt.

6.2.2 Inbetriebnahme

Dieser MenuUpunkt erméglicht es lhnen, den Sensor an die un-
terschiedlichen Messbedingungen der Medien "Fliissigkeit" oder
"Schiittgut" anzupassen.

Die entsprechende Anwendung wird im folgenden Menupunkt "An-
wendung" ausgewahit.

Inbetrizbnahme hediumtyp hediumtyp
Messstellenname
Distanzeinheit
flediumtyp

[Flizsigheit =]

Anwendung
%ahﬁlterhbhe

Durch diese Auswahl wird der Arbeitsbereich des Sensors an die
Behalterhhe angepasst. Damit wird die Messsicherheit bei den
unterschiedlichen Messbedingungen deutlich erhoht.

Inbetrizbnahme Echalterhihe EBichalterhihe
Mediumtyp
Anwenduna
Behalterhohel 000 (3 l?n 00
Distanz A (wiax.-iifert)
gstanz B (uiin-wihert) 000 . 120.00

Hinweis:
Unabhangig davon ist zusatzlich noch der Min.-Abgleich durchzuflh-
ren (siehe nachfolgender Abschnitt).

Da es sich bei einem Radarsensor um ein Distanzmessgerat
handelt, wird die Entfernung vom Sensor bis zur Mediumoberflache
gemessen. Um die eigentliche Fillguthdhe anzeigen zu kénnen,
muss eine Zuweisung der gemessenen Distanz zur prozentualen
Hohe erfolgen (Min.-/Max.-Abgleich).

Beim Abgleich geben Sie die jeweilige Messdistanz bei vollem und
leerem Behalter ein (siehe folgende Beispiele):

14
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7 s
/\g\ - 100% (2)

Fliissigkeiten:

0,5m

(196.9")

% @D

~_

Abb. 9: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich - Fliissigkeiten

1 Min. Flllstand = max. Messdistanz (Distanz B)
2 Max. Flllstand = min. Messdistanz (Distanz A)
3 Bezugsebene

Schiittgiiter:

m
(39.37")

- - : - 100% (2)

(1378"

Lo ()

Abb. 10: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich - Schiittgiiter

1 Min. Fillstand = max. Messdistanz (Distanz B)
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz (Distanz A)
3 Bezugsebene

Sind diese Werte nicht bekannt, kann auch mit den Distanzen bei-
spielsweise von 10 % und 90 % abgeglichen werden.

Ausgangspunkt fur diese Distanzangaben ist immer die Bezugsebe-
ne, z. B. die Dichtflache des Gewindes oder Flansches. Angaben zur

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 15
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Distanz A (Max.-Wert)

Distanz B (Min.-Wert)

Betriebsart

Bezugsebene finden Sie in den Kapiteln "Montagehinweise" bzw.
"Technische Daten". Anhand dieser Eingaben wird dann die eigentli-
che Fillhéhe errechnet.

Der aktuelle Fillstand spielt bei diesem Abgleich keine Rolle, der
Min.-/Max.-Abgleich wird immer ohne Veranderung des Mediums
durchgefiihrt. Somit kénnen diese Einstellungen bereits im Vorfeld
durchgefihrt werden, ohne dass das Gerat eingebaut sein muss.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den Menupunkt Distanz A (Max.-Wert) auswahlen und
mit [OK] bestatigen.

Inb e triebnahme Distanz A (uiax.-iferts
Anwendung
Behdlterhdhe 100.00 %
Distanz & (Wax a
i 0.00 m
232 m

2. Mit [OK] den Distanzwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewlinschte Stelle setzen.

3. Den gewiinschten Distanzwert fir 100 % mit [+] einstellen und
mit [OK] speichern.
Distanz A (iax -fert)

=000.00

m
-0.50 120.50
e S —

4. Mit [ESC] und [->] zum Min.-Abgleich wechseln.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den Menupunkt "Distanz B (Min.-Wert)" auswahlen und
mit [OK] bestatigen.

Inbetriebnahime Distanz B (ulin.-Urert)
Behdlterhihe
Distanz & (vlax.-Wiert) 000 %
(o &
120,00 m
yessstellenname 232 m

2. Mit [OK] den Distanzwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewlinschte Stelle setzen.

3. Den gewiinschten Distanzwert fur 0 % (z. B. Distanz vom
Sensor bis zum Behalterboden) mit [+] einstellen und mit [OK]
speichern. Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.

Diztanz B (in-ifert)

2120.00

-0.80 120.50
S O — —

6.2.3 Erweiterte Einstellungen

Dieser MenUpunkt enthalt betriebstechnische Einstellungen des
Sensors.

Betriebsart:
Uber die Betriebsart werden lander- oder regionenspezifische Ein-
stellungen fur die Radarsignale festgelegt.

16
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Erwsiterte Einstellungen Betrisb=art Betrisbzart
Datumhrzeit
HA trichsart Ectrigbsart

Spannungswersorgung

Betriebsart 3
Betriebsart 4

Gerdteeinstell. kopieran
Spezialparameter
el

e Betriebsart 1: EU, Albanien, Andorra, Aserbaidschan, Australien,
Belarus, Bosnien und Herzegowina, GroRbritannien, Island,
Kanada, Liechtenstein, Moldavien, Monaco, Montenegro, Neu
Seeland, Nord-Mazedonien, Norwegen, San Marino, Saudi Ara-
bien, Schweiz, Serbien, Tirkei, Ukraine, USA
Betriebsart 2: Brasilien, Japan, Stdkorea, Taiwan, Thailand
Betriebsart 3: Indien, Malaysia, Stdafrika
Betriebsart 4: Russland, Kasachstan

Hinweis:
Je nach Betriebsart kdnnen sich messtechnische Eigenschaften des
Gerates andern (siehe Kapitel "Technische Daten, Eingangsgré3e").

Spannungsversorgung:
Uber die Spannungsversorgung wird festgelegt, ob der Sensor per-
manent oder nur auf bestimmte Anforderungen in Betrieb ist.

EBetriebzart

Spannungsversoraung

RdPermanen oraung|

Eetrichs )
S Micht perm. \/erzorgung

Spann

6.2.4 Reset

Bei einem Reset werden vom Anwender durchgefiihrte Parameter-
einstellungen auf die Werte der Werkseinstellungen zurlickgesetzt.
Die Werte finden Sie in Kapitel "Menditibersicht".

Rezat rerkzeinztallungean

Inbetriebnahime
Zugriffsschutz s Reset wirklich
Meu starten ii >
Erweiterte Einstellungan durchfiihren?
Dizanose
el
Information:

Die Sprache und der Bluetooth-Zugangscode werden dabei nicht
zuruickgesetzt, eine aktuell laufende Simulation wird jedoch abge-
brochen.

Reset - Werkseinstellungen:

o Wiederherstellen der werkseitigen sowie der auftragsspezifischen
Parametereinstellungen

e Zurlcksetzen eines anwenderseitig eingestellten Messbereiches
auf den empfohlenen Messbereich (siehe hierzu Kapitel " Techni-
sche Daten")

e Loschen einer angelegten Storsignalausblendung, einer frei
programmierte Linearisierungskurve sowie des Messwert- und
Echokurvenspeichers®

4 Die Ereignis- und Parameteranderungsspeicher bleiben erhalten.
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A

Reset - Neu starten:
Wird verwendet, um das Gerat neu zu starten, ohne die Betriebs-
spannung auszuschalten.

Hinweis:

Fur die Zeitdauer des Resets andert das Gerat sein Verhalten
gegenuber dem normalen Messbetrieb. Beachten Sie deshalb fol-
gendes fur nachgeschaltete Systeme:

e Der Stromausgang gibt das eingestellte Storsignal aus
o Die Asset-Management-Funktion gibt die Meldung "Maintenance"
aus

18
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7 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen

Systemvoraussetzungen

Verbindung aufbauen

Authentifizieren

7 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen

7.1 Vorbereitungen

Stellen Sie sicher, dass Ihr Smartphone/Tablet die folgenden Sys-
temvoraussetzungen erfullt:

o Betriebssystem: iOS 8 oder neuer
e Betriebssystem: Android 5.1 oder neuer
e Bluetooth 4.0 LE oder neuer

Laden Sie die Bedien-App aus dem "Apple App Store", dem "Goog-
le Play Store" bzw. dem "Baidu Store" auf Ihr Smartphone oder
Tablet.

Stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion des Anzeige- und
Bedienmoduls aktiviert ist. Dazu muss der Schalter auf der Untersei-
te auf "On" stehen.

Die Werkseinstellung ist "On".

Abb. 11: Bluetooth aktivieren

1 Schalter
On = Bluetooth aktiv
Off = Bluetooth nicht aktiv

7.2 Verbindung herstellen

Starten Sie die Bedien-App und wahlen Sie die Funktion "Inbetrieb-
nahme". Das Smartphone/Tablet sucht automatisch Bluetooth-fahige
Gerate in der Umgebung.

Die Meldung "Verbindungsaufbau lduft" wird angezeigt.

Die gefundenen Gerate werden aufgelistet und die Suche wird auto-
matisch kontinuierlich fortgesetzt.

Wahlen Sie in der Gerateliste das gewlinschte Gerat aus.

Beim ersten Verbindungsaufbau missen sich Bedientool und Sensor
gegenseitig authentifizieren. Nach der ersten korrekten Authentifi-
zierung erfolgt jede weitere Verbindung ohne erneute Authentifizie-
rungsabfrage.
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Bluetooth-Zugangscode
eingeben

e

Verbindung hergestelit

Geratecode andern

Parameter eingeben

Geben Sie zur Authentifizierung im nachsten Menifenster den
6-stelligen Bluetooth-Zugangscode ein. Sie finden den Code auf
dem Informationsblatt "PINs und Codes" in der Gerateverpackung.

Fir den allerersten Verbindungsaufbau miissen sich das Bediengerat und der Sensor
gegenseitig authentifizieren.

Bluetooth-Zugangscode | OK

Geben Sie dazu den 6-stelligen Bluetooth-Zugangscode lhres Bluetooth-Gerates ein.

Abb. 12: Eingabe Bluetooth-Zugangscode

Hinweis:

Wird ein falscher Code eingegeben, so ist eine erneute Eingabe
erst nach einer Verzégerungszeit moglich. Diese Zeit verlangert sich
nach jeder weiteren falschen Eingabe.

Die Meldung "Warte auf Authentifizierung" wird auf dem Smartpho-
ne/Tablet angezeigt.

Nach hergestellter Verbindung erscheint das Sensor-Bedienmen
auf dem jeweiligen Bedientool.

Wird die Bluetooth-Verbindung unterbrochen, z. B. bei zu groRer
Entfernung zwischen beiden Geraten, so wird dies entsprechend auf
dem Bedientool angezeigt. Wird die Verbindung wiederhergestellt,
so erlischt die Meldung.

Eine Parametrierung des Gerates ist nur moglich, wenn der Schutz
der Parametrierung deaktiviert oder die Bedienung freigegeben ist.
Bei Auslieferung ist der Schutz der Parametrierung werkseitig deakti-
viert, er kann jederzeit aktiviert werden.

Es ist empfehlenswert, einen personlichen 6-stelligen Geratecode
einzugeben. Gehen Sie hierzu zum Menu "Erweiterte Funktionen",
"Zugriffsschutz", Menupunkt "Schutz der Parametrierung".

7.3 Parametrierung

Das Sensor-Bedienmenti ist in zwei Bereiche unterteilt, die je nach
Bedientool nebeneinander oder untereinander angeordnet sind.

e Navigationsbereich
e Menupunktanzeige
Der ausgewahlte Menupunkt ist am Farbumschlag erkennbar.

Geben Sie die gewiinschten Parameter ein und bestatigen Sie iber
die Tastatur oder das Editierfeld. Die Eingaben sind damit im Sensor
aktiv.

Um die Verbindung zu beenden, schlieRen Sie die App.

20
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8 Menubersicht

8 Menilbersicht

8.1 Anzeige- und Bedienmodul
Inbetriebnahme
Meniipunkt Parameter Auswahl Werkseinstellung
Messstellenname Sensor
Distanzeinheit Distanzeinheit mm, m, in, ft m
Mediumtyp Mediumtyp Flissigkeit Flissigkeit®
Schuttgut Schittgut®
Anwendung Anwendung - Flis- | Lagertank, Rihrwerksbehélter, Dosierbe- | Lagertank”
sigkeit halter, Standrohr, Behalter/Sammelbecken,
Kunststofftank (Messung durch Tank-
decke), Mobiler Kunstofftank (IBC),
Pegelmessung in Gewassern, Durchfluss-
messung Gerinne/Uberfall, Pumpstation/
Pumpenschacht, Regenuberlaufbecken,
Demonstration
Anwendung - Schiitt- | Silo, Bunker, Brecher, Halde, Demonst- Silo®
gut ration
Behalterhéhe Empfohlener Mess-
bereich, siehe
Kapitel "Technische
Daten"
Distanz A (Max.- Max.-Wert Max.-Abgleich
Wert) 100 % entspricht
0.000 m
Distanz B (Min.- Min.-Wert Min.-Abgleich 0 %

Wert)

entspricht 120.000 m

Erweiterte Einstellungen

Meniipunkt Parameter Auswahl Werkseinstellung
Temperatureinheit °C, °F, K °C
Dampfung Integrationszeit 0...999s Os

o

Flansch mit gekapseltem Antennensystem

32

Flansch mit Linsenantenne
Kunststoff-Hornantenne, Gewinde mit integriertem Antennensystem,

Flansch mit gekapseltem Antennensystem

&

Flansch mit Linsenantenne

Kunststoff-Hornantenne, Gewinde mit integriertem Antennensystem,

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART
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Meniipunkt

Parameter

Auswahl

Werkseinstellung

Stromausgang

Ausgangswert

Prozent, linearisierte Prozent, Fillhéhe,
Distanz, skaliert, Messsicherheit, Elektro-
niktemperatur, Messrate, Betriebsspannung

Prozent

Ausgangskennlinie

0 ... 100 % entspricht 4 ... 20 mA

0 ... 100 % entspricht 20 ... 4 mA

0...100 % ent-
spricht 4 ... 20 mA

Schiittgut

Schragboden

Strombereich 4 ...20mA 4 ...20 mA
3,8...20,5 mA

Verhalten bei Sto- < 3,6 mA, 221 mA, letzter glltiger Mess- < 3,6 mA

rung wert

Linearisierung Linearisierungstyp - |Linear, liegender Rundtank, Kugeltank, Linear

Flussigkeit Venturi, Trapezwehr, Rechteckiberlauf,
Palmer-Bowlus-Flume, V-Notch, Dreieck-
Uiberfall

Linearisierungstyp - |Linear, konischer Boden, Pyramidenboden, |Linear

Zwischenhéhe "h"

Portugiesisch, Italienisch, Niederlandisch,
Russisch, Chinesisch, Japanisch, Turkisch,
Polnisch, Tschechisch

Skalierung Skalierungsgroéie Skalierungsgrofie (dimensionslos, Masse, | Dimensionslos
Volumen, Hoéhe, Druck, Durchfluss, sons-
tige)
Skalierungseinheit (Einheitenauswahl -
abhangig von SkalierungsgréRe, benutzer-
definiert)
Skalierungsformat | #, #.#, #.##, #.#HHH, # #HHH #
Skalierung Skalierung 100 % entspricht
0 % entspricht
Anzeige Sprache des Ments | Deutsch, Englisch, Franzdsisch, Spanisch, |Sprache wird beim

ersten Bedienen ein-
gestellt.

Darstellung

Ein Messwert, Messwert und Bargraph,
zwei Messwerte

Ein Messwert

Anzeigewerte 1, 2

Prozent, linearisierte Prozent, Flllho-
he, Distanz, skaliert, Messsicherheit,
Elektroniktemperatur, Stromausgang,
Stromausgang 2

Prozent

Beleuchtung

Ein, Aus

Ein

Storsignalausblen-
dung

Storsignalausblen-
dung

Neu anlegen, erweitern, alles I6schen

Strom (4 mA) mit HART

Datum/Uhrzeit Datum/Uhrzeit Datum Aktuelles Datum
Format: 24 h, 12 h 24 h
Uhrzeit Aktuelle Uhrzeit
HART-Betriebsart HART-Adresse 0...63 0
Ausgangsmode Analoger Stromausgang mit HART, fixer Analoger Stromaus-

gang mit HART
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8 Menubersicht

Meniipunkt

Parameter

Auswahl

Werkseinstellung

Betriebsart

Betriebsart

Betriebsart 1: EU, Albanien, Andorra, Aser-
baidschan, Australien, Belarus, Bosnien
und Herzegowina, GroRbritannien, Island,
Kanada, Liechtenstein, Marokko, Molda-
vien, Monaco, Montenegro, Neu Seeland,
Nord-Mazedonien, Norwegen, San Marino,
Saudi Arabien, Schweiz, Serbien, Tiirkei,
Ukraine, USA

Betriebsart 2: Brasilien, Japan, Sudkorea,
Taiwan, Thailand

Betriebsart 3: Indien, Malaysia, Studafrika
Betriebsart 4: Russland

Betriebsart 1

Spannungsversor-
gung

Permanente Spannungsversorgung

Nicht permanente Spannungsversorgung

Permanente Span-
nungsversorgung

Gerateeinstellungen
kopieren

Aus Sensor lesen, in Sensor speichern

Spezialparameter

Siehe separate Menuibersicht am Ende des Kapitels "Mendiiibersicht" der Betriebsan-

starten

leitung.
Reset
Meniipunkt Parameter Auswahl Werkseinstellung
Reset Reset Rucksetzen auf Werkseinstellungen, Neu -

NCR-86 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART
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9 Anhang B_’”ﬁm
9 Anhang
9.1 Technische Daten

Hinweis fiir zugelassene Gerate

Flr zugelassene Gerate (z. B. mit Ex-Zulassung) gelten die technischen Daten in den entspre-
chenden Sicherheitshinweisen im Lieferumfang. Diese kdnnen, z. B. bei den Prozessbedingun-
gen oder der Spannungsversorgung, von den hier aufgefiihrten Daten abweichen.

Alle Zulassungsdokumente kénnen iber unsere Homepage heruntergeladen werden.

Elektromechanische Daten - Ausfiihrung IP66/IP67 und IP66/IP68 (0,2 bar)

Optionen der Kabeleinflihrung
- Kabeleinfiihrung

— Kabelverschraubung

— Blindstopfen

M20 x 1,5; ¥2 NPT
M20 x 1,5; ¥2 NPT (Kabel-g siehe Tabelle unten)
M20 x 1,5; %2 NPT

— Verschlusskappe %2 NPT

Werkstoff Werkstoff Kabeldurchmesser

Kabelver- Dichtungs-

schraubung | einsatz 4,5...8,5mm 5...9mm 6...12mm |7...12mm [10...14 mm
PA NBR - N - N
Messing, ver- | NBR

nickelt v v v . .
Edelstahl NBR - V 3 - V
Aderquerschnitt (Federkraftklemmen)

— Massiver Draht, Litze 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)

— Litze mit Aderendhiilse 0,2... 1,5 mm? (AWG 24 ... 16)

Spannungsversorgung Sensor

Betriebsspannung U, 12...35VDC
Betriebsspannung U, mit eingeschalte- 18 ... 35V DC
ter Beleuchtung

Verpolungsschutz Integriert

Zulassige Restwelligkeit
-fir12V<U,<18V
- fir18V<U,<35V
Birdenwiderstand

<0,7V,, (16 ... 400 Hz)
<1V, (16 ... 400 Hz)

— Berechnung
- Beispiel - U,;=24V DC

(Uy-U,,)/0,022 A
(24 V- 12 V)/0,022 A= 545 Q
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